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315. Для тела, брошенного под углом ( к горизонту со скоростью vo, построить графики зависимостей ax(t), ay(t), vx(t), vy(t), x(t), y(t).
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1) Вдоль оси X тело движется с постоянной скоростью 
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. Следовательно, ускорение равно нулю. 

Графиком является прямая, совпадающая с осью времени.

2) Ускорение по вертикали постоянно и равно ускорению свободного падения. В зависимости от выбора системы координат графиком является прямая, параллельная оси времени и проходящая через точку 9,8 м/с2 или –9,8 м/с2. 

3) Так как вдоль оси X тело движется с постоянной скоростью, то графиком является прямая параллельная оси времени и проходящая через точку
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4) Скорость вдоль оси Y изменяется по закону


[image: image3.wmf]sin.

yo

vvgt

a

=-


Графиком является прямая проходящая через точки при t = 0
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При
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– точка поворота (максимальная высота подъема тела).

5) Координата X изменяется от времени по закону:
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Графиком является прямая, проходящая через начало координат и с углом наклона к оси времени 
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6) Координата Y от времени изменяется по закону:


[image: image8.wmf]2

sin.

2

o

gt

Yvt

a

=×-


Мы имеем квадратичную зависимость. Графиком этой функции является парабола, ветви которой направлены вниз. Точки пересечения с осью времени t = 0 и время полета тела
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Верхушка параболы – максимальная высота подъема тела
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в которую тело попадает через время подъема
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